Orienta¢ni b¢h s migrujicimi kontrolami miizeme reprezentovat grafovym modelem s ohodnocenymi
vrcholy a orientovanymi hranami, kde ohodnoceni vrcholl je proménlivé v Case. Hledani optimalni
cesty predstavuje NP-Uplny problém, ktery je v redlnem case feSitelny jen pomoci omezujicich
podminek a heuristik. Program SMIK solver pomoci naimplementovanych heuristik hled4d optimalni
cestu vicero zptsoby. V praci najdeme popis problému a algoritmil, programatorskou dokumentaci s
popisem metod vypoctu a porovnani vysledkli programu s readlnymi zavody.
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