Problémy splfiovani podminek (CSP) jsou s vzhledem k mozZnostem praktického pouZiti velmi
zkoumanou oblasti kombinatorického prohledavani (optimalizace). CSP je definovdn mnoZinou
proménnych, kterym maji byt pfifazeny hodnoty, a mnoZinou podminek, jeZz omezuji tato pFifazeni.
Jelikoz mnoho praktickych problém( vyZaduje dynamické prostiedi, byl koncept CSP rozsifen na
dynamicky CSP (DCSP), kde se mnoZina proménnych a/nebo podminek mlize ménit béhem fesiciho
procesu. S ohledem na prohledavaci algoritmy jsou problémy splfiovani podminek obvykle nejprve
zjednodu3ovany pomoci konzistencnich (filtraCnich) technik, jako je napfiklad hranova konzistence. V
této préaci jsme se zamé¥ili na studium otazky udrzovani hranové konzistence v DCSP. Navrhli jsme
nékolik novych algoritml pro dynamickou hranovou konzistenci, které predstavuji lepsi kompromis
mezi pamétovymi a ¢asovymi poZadavky v porovnani s podobnymi existujicimi algoritmy, jako jsou
DNAC-4, DNAC-6 a AC|DC. Hlavnim vysledkem préace je pak novy algoritmus, ktery pfekonava i
dosud nejrychlejsi existujici algoritmus pro udrZzovani hranové konzistence v dynamickych problémech
DNAC-6. Aby bylo moZné provadét vykonnostni testy, vyvinuli jsme knihovnu SPlan napsanou v C++.
Knihovna je urCena pro feSeni DCSP a nové algoritmy jakoz i srovnatelné existujici jsou
implementovany jako jeji soucast. Pomoci experimentalnich testdl na nahodné generovanych DCSP jsme
demonstrovali efektivitu novych algoritm0 pfi praktickém pouZziti.



