Oponentsky posudek na diplomovou praci

Jan Kratochvil
Systém na vyvoj robotia s vizudlnim vnimanim

Cilem prace bylo navrhnout a implementovat systém pro vyvoj robotli s vizualnim vnimanim,
ktery by umoziioval pomoci genetickych algoritmi vyvijet roboty Fizené neuronovymi sitémi.
Pfi vyvoji mél byt skuteény svét, v némz se robot pohybuje, nahrazen svétem virtudlnim a
poZadavkem zadani byla i moznost provadét casové naroény vyvoj paralelné na propojenych
pocitacich.

Text je rozdélen do 3esti kapitol. Po kapitolach Uved, Pfehled a motivace a Teoretické zaklady
vénovanych popisu ulohy i existujicich fedeni je v kapitole Framework popsano vlastni fesen.
Kapitola Experimenty s frameworkem popisuje provedené pokusy a jejich vysledky, kapitola
Zavér shrnuje obsah prace. V piilohach prace obsahuje jeste struénou (dvoustrankovou)
uzivatelskou dokumentaci, popisy formati a konfiguracni soubory z popisovanych piikladi.

Zadani prace je velice Siroké, i jeho jednotlivé &asti, jako je fyzikalni simulace skuteéného svéta
nebo ziskavani informaci z obrazu kamery by mohly tvofit zadani samostatné prace. Proto je
ur¢ité spravné, kdyZ se autor rozhodl pro nékteré podulohy pouzit jiz existujici softwarova feseni.
Na druhou stranu pouZiti cizich programovych sou¢asti ptineslo nepfijemnou nutnost fesit
nekonzistence a chyby v téchto soucastech a tim potfebu investovat piedem neznamé mnoZstvi
prace, ktera nakonec neni vidét.

Cely systém je navrzen jako sestava komponent, jejich propojeni je uréeno konfi gura¢nimi soubory.

Vytky a otazky:
« V textu prace jsou desitky chyb — pfeklepi, chybgjicich ¢arek, patné rozdélenych slov.

« Navrzena struktura systému pomoci obecnych konfiguraénich souborti poskytuje velkou
otevienost a volnost v propojovani komponent, ale ucelem vysledného dila je genetické hledanti,
pro které potfebujeme co nejrychlejsi provadeéni viech vypoctl a zde je ptilisna obecnost na
Skodu. Prace se nezmifiuje o tom, zda nadtenou kontiguraci n&jak predzpracovava pro rychlejsi
zpracovani.

+ Pocet provedenych experimentl povazuji za nedostateény. Jejich popis potom obsahuje mnoho
nastaveni a hodnot, které mohly byt uréeny teoreticky, mohly vyplynout jako vysledek
experimentu, ale zde jsou bez vysvétleni pfedkladany jako hotova véc. Napiiklad:

o turnrate = 3*(d-¢)
Pro¢ pravé 3* ?
o fx) = In((x+1)/(2"N6+1)-1)
Pro¢ 2°16?
o pravdeépodobnost krizeni je okolo (.85, pravdépodobnost mutace okolo 0.05.
Co znamena okolo? Pro¢ prave tyto hodnoty? Nebylo by zajimavé to zkusit i s jinymi
hodnotami?

+ V popisu experimentu se piSe ...tak jedince vpustime do simulace,..., vidy tFikrat pokazdé s jinym
natocenim vici kulicce. Dale sc ov8em piSe ...vZdy jde o priumér z péti pusténi. Byl tedy podet
pusténi tii nebo pét nebo snad patnact?



« Systém nezahrnuje ¢ast pro zpracovani vizualnich informaci, sice dovoluje takovou komponentu
pripojit, ale sim tuto lohu nefesi, s vyjimkou dvou trivialnich komponent zminénych bez
podrobnéjsiho popisu v kapitole o provedenych experimentech, z nichz jedna detekuje kuli¢ku a
druhé obdélnikovou zed (dotaz: jak ¢asto bude zed’ v obrazu kamery tvofit obdélnik?). Co
t€zkého ale potom ze zadéni zbylo?

Naopak za klad je tfeba povazovat distribuci programu, kde CD s vyslednym produktem obsahuje

nejen spustitelné programy. ale pfimo bootovatelny opera¢ni systém spolu se v§emi knihovnami.

Zavér:

Autor rozd¢lil feSenou ulohu na ¢asti, rozhodl, které z ¢asti bude fesit Jiz existujicimi programy,
které v nékterych pripadech musel upravit, navrhl zplsob, jak zadavat konfiguraci systému,
naprogramoval systém, proved] nékolik experimenti a napsal vysvétlujici a dokumentujici text.

Hodnocenou praci doporucuji pripustit k obhajobé.
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