a na zakladé jejich vlastnich poznatku a zkusenosti se ziskanymi statistickymi
daty zvolila velmi jednoduchy a nazorny postup analyzy presnosti. Dosazené
¢iselné vysledky analyzy pak interpretovala tak, ze automaticky odhad polohy
ramovych znacek je pfinejmensim tak presny jako jejich ruéni odmérovani kur-
zorem na obrazovce. Prestoze tento zaveér nepodeprela statistickym testovanim
hypotézy o stejné presnosti obou zpusobi, lze jej povazovat za spravny.

Algoritmus slecny Hajsové prinasi vyznamnou usporu lidské prace pri di-
gitalizaci katastralnich map. V soucasné dobé probiha jednani s predstavi-
teli VUGTK o jeho vyuziti v systému MicroGeos. Doporucuji publikovat vy-
sledky diplomové prace v nékterém odborném geodetickém casopise (Geode-
ticky a kartograficky obzor nebo Zemémeéric).

Otazky

Porovnani souradnic stejnych bodu

Pii ovérovani funkce programu jsem zaznamenal mirnou odlisnost rucne od-
meétrenych souradnic od vysledny soutadnic uvedenych v protokolu. Souradnice
se systematicky lisi o 2 az 3 pixely. Cim je to zptisobeno?

Zdrojovy kod

Pti prohlizeni zdrojového kédu programu jsem si vSiml, ze vypocetni operace
se soufadnicemi provadite zvlast pro x-ovou a zvlast pro y-ovou soutadnici.
Pro¢ jste nevyuzila vlastnosti vyvojového prostredi MATLAB, které umoznuje
operace s vektory?

Vysledné hodnoceni: vyborné

V Praze 22. kvétna 2006

Dr. Ing. Lubomir Soukup

Ustav teorie informace a automatizace
Akademie véd Ceské republiky
Pod vodarenskou veézl 4
182 08 Praha 8
tel.:  + 420 2 6605 2551
e—mail: soukupQ@utia.cas.cz
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Posudek diplomové prace

., Rekonstrukce liniovych prvka v polohove
deformovanych binarnich obrazech”

student: Helena Hajsova

Celkové hodnoceni prace diplomantky

Diplomova préace sleény Heleny Hajsové tesi prakticky problém, ktery sc vy-
skytuje pii digitalizaci katastralnich map — rozpozndavani ramovych znacek
a odhad jejich polohy. Podle oficialniho zadani meél byt soucasti prace i navrh
vhodny-ch aproximacnich kfivek, které by rekonstruovaly obraz puvodné line-
arnich mapovych rami definovanych ramovymi znackami. Tento diléi problém
byl viak mezitim tspesné vviesen v UTIA (Ustav teorie informace a auto-
matizace) a softwarove realizovan ve spolupraci s VUGTK (Vyzkumny ustav
geodeticky. topograficky a kartograficky). Proto jsem se po dohodé s diplo-
mantkou rozhodl tuto ¢ast zadani vypustit.

Diplomantka pracovala na zadaném tématu uz od pocatku samostatnc.
Prostudovala doporucenou literaturu z oblasti statistického rozpoznavani ob-
razi a po konzultacich s prednimi odborniky na zpracovani obrazu vybrala
nejvhodnéjsi metodu — obrazovou korelaci. Je to osvédcena metoda s dlou-
hou tradici. ktera se pouziva pri zpracovani obrazu jiz od po¢. 70. let. Pomoci
této metody se diplomantee skutecné podafilo zadany problém Uspésne vy-
fedit. V pribcéhu reseni se vyskytlo mmnozstvi dil¢ich problémi, kterc¢ slecna
Hajsova iniciativné prekonavala. Jeji iniciativa se projevila predevsim ve snaze
co nejvice zautomatizovat proces zpracovani katastralni mapy tak. aby prace
uzivatele pri obsluze programu byla omezena na nejnizsi moznou miru. Tento
zamer se ji podaril a vvtvorila tak cfektivni program. ktery ve vétsiné pripadi
vvhledd viechny ramové znacky zcela automaticky. V ostatnich, nepfilis cet-
nvch pripadech, kdy sclhava automaticka detekee mapového ramu, ma uzivatel
moznost zadat pribliznou polohu mapového ramu pomoci vhodné navrzeného
interaktivniho prostredi. Asistence uzivatele pri vyhledavani priblizuych poloh
ramovych zunacek je tedy vyzadovana jen v nestandardnich pripadech (nizka
kvalita skenovani, netiplné ramy).

Na zaver diplomantka provedla statistickou analvzu presnosti vvslednych
souradnic ramovyvceh znacek a vvhodnotila celkovou tspésnost jejiho algoritmu.
Vvzkouscela nékolik moznych variant analyzy presnosti, které jsem ji navrhl,



