
a na zaklade jejich vlastnich poznatku a zkuscnosti se ziskanymi statistickymi
daty zvolila velmi jednoduchy a nazorny postup analyzy pfesnosti. Dosazene
ciselne vysledky analyzy pak interpretovala tak. ze automaticky odhad polohy
ramovych znacek je pnnejmensim tak pfesny jako jejich rucni odmefovani kur-
zorem na obrazovce. Pfestoze tento zaver nepodepfela statistickym testovanim
hypotezy o stejne pfesnosti obou zpusobu, Ize jej povazovat za spravny.

Algoritmus slecny Hajsove pfinasi vyznamnou usporu lidske prace pfi di-
gitalizaci katastralnich map. V soucasne dobe probiha jednani s pfedstavi-
teli VtJGTK o jeho vyuziti v systcmu MicroGeos. Doporucuji publikovat vy-
sledky diplomove prace v nekterem odbornem geodetickem casopise (Cleode-
ticky a kartograficky obzor nebo Zememefic).

Otazky

Porovnani soufadnic stejnych bodu

Pfi ovefovani funkce programu jsem zaznamenal mirnou odlisnost rucne od-
mefenych soufadnic od vysledny soufadnic uvedenych v protokolu. Soufadnicc
se systematicky lisi o 2 az 3 pixely. Cim je to zpusobeno?

Zdrojovy kod

Pfi prohlizeni zdrojoveho kodu programu jsem si vsiml. ze vypocetni operace
se soufadnicemi provadite zvlast; pro :;;-ovou a zvlasi; pro y-ovou soufadnici.
Proc jste nevyuzila vlastnosti vyvojoveho prostfedi MATLAB, ktere umoznuje
operace s vektory?

Vysledne hodnoceni: vyborne
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Celkove hodnoceni prace diplomantky

Diplomova prace slecny Heleny Hajsove fesi prakticky problem, ktery sc vy-
skytuje pfi digitalizaci katastralnich map — rozpoznavani raniovych znacek
a odliad jejieh polohy. Podle oficialmho zadani mel byt soucasti prace i navrli
vhodiiych aproximacnicli kfivek. ktere by rekonstruovaly obraz piivodne line-
ariiich mapovych ramu definovanycli ramovymi znackami. Tento dilei j)roblcm
byl vsak mezitim uspesne vyfesen v tJTIA (Ustav tcorie informace a auto-
matizace) a softwarove rcalizovan ve spolupraci s VUGTK (Vyzkumny ustav
geodeticky. topograficky a kartograficky). Proto jsem se po dohode s diplo-
mantkou rozhodl tuto east zadani vypustit.

Diplomantka pracovala ua zadanem tematu uz od pocatku samostatnc.
Prostudovala. doporucenou litcraturu z oblasti statistickcho roz])oznavani ob-
razn a po konzultacich s pfcdnimi odborniky ua zpracovani obrazu vybrala
nejvhodncjsi metodu — obrazovou korelaci. Je to osvedccna metoda s dlou-
hou tradici. ktera se pouziva pfi zpracovani obrazu jiz od poo. 70. let. Pomoei
teto metody se diplomantcc1 skutecne podafilo zadany problem uspesne vy-
fesit. V prul)chu fcseni se vyskytlo mnozstvi dilcich problemu, ktere slecna
Hajsova iniciativne pfekonavala. Jeji iniciativa sc projevila pfcdevsim ve snazc
eo ncjvice zautomatizovat proces zpracovani katastralni inapy tak. aby prace
uzivatele pfi obsluze programu byla omezena na nejnizsi nioznou mini. Tento
zamer se ji j)odafil a vvtvofila tak efektivni i)rogram. ktery ve vetsine pfipadu
vyhleda vsechny ramove znaeky zcela automaticky. V ostatuich, nepfilis cxet-
nych j)fipadech, kdy selhava automaticka detekce mapoveho ramu. ma uzivatel
moznost zatlat pfibliznou polohu mapoveho ramu pomoci vhodne navrzeneho
interaktivniho prostfedi. Asistcncc uzivatele pfi vyliledavani pfibliznycli poloh
ramovycli znacek je tody vyzado\ana jen v ncstandardnich pfipadech (nizka
kvalita skenovani. neuplne ramy).

Na zaver diplomaiitka provedla statistickou analyzu pfcsnosti vyslednyc'h
soufadnic ramovyc'h znacek a vyhodnotila cclkovou uspesnost jejiho algoritmu.
Vyzkousida nekolik moznych variant analyzy pfesnosti, ktere jsem ji navrhl,
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