Posudek bakalarské prace

Matematicko-fyzikalni fakulta Univerzity Karlovy

Autor prace David Zeman
Nazev prace Approximate Techniques for Dynamic Vehicle Routing Problems
Rok odevzdani 2024
Studijni program Informatika
Specializace Obecnd informatika

Autor posudku Prof. RNDr. Roman Bartak, Ph.D. Role Vedouci
Pracovisté KTIML

Prosim vypliite hodnoceni kiizkem u kazdého kritéria. Hodnoceni OK oznacuje préci, ktera
kritérium vhodnym zplsobem splituje. Hodnoceni /epsi a horsi oznacuji splnéni nad a pod
ramec obvykly pro bakalafskou praci, hodnoceni nevyhovuje oznacuje praci, ktera by neméla
byt obhajena. Hodnoceni v ptipad¢ potieby dopliite komentafem. Komentai prosim dopliite
vSude, kde je hodnoceni jiné nez OK.

K celé praci lepsi OK horsi nevyhovuje
Obtiznost zadani O O O
Splnéni zadani O O U
Rozsah prace ... textovi i implementacni éast, zohlednéni narocnosti O O L]

Komentédi Cilem préace bylo prozkoumat a porovnat rtizné ptistupy k feSeni dynamického
problému smérovani vozidel (vehicle routing problem) a to pfedevsim techniky hledajici
sub-optimalni feSeni. Student pracoval samostatn¢ a zadani prace beze zbytku naplnil.
Rozsah je dle mého ndzoru pro bakalarskou praci nadstandardni.

Textova ¢ast prace lepsi OK horS§i nevyhovuje
Formalni Gprava ... jazykova iiroveii, typografickd iirover, citace O O ]
Struktura textu ... kontext, cile, analyza, néveh, vyhodnoceni, tirovei detailu ] [l [l
Analyza (I O
Vyvojova dokumentace ] (] (]
Uzivatelska dokumentace ] [ [

Komentédi Préace je psdna velmi dobrou anglictinou, nenarazil jsem prakticky na zadny
problém s textem. Struktura obsahu je odpovidajici zadani, poc¢inaje Sir§Sim uvedenim do
problematiky a piehledem relevantnich pfistupil, nasleduje presna formulace feSené¢ho
problému a popis studovanych technik a prace je zakonc¢ena rozsahlym empirickym
porovnanim. K vlastnimu textu nemam komentare, vse je popsané piehledné a
srozumitelné. Trochu vice praktické motivace by si zaslouzila formulace problému resp.
pfijaté predpoklady (mizejici vozy apod.). Experimenty jsou navrzeny velmi rozumné,
pocinaje experimentalnim vyladénim parametrti zkoumanych technik a naslednym
porovnanim riiznych aspekti technik jako je kvalita feSeni, ¢as béhu a zavislost na
vlastnostech zadani. Drobnou vytku mém k ladéni parametri, kde mi trochu chybéla
diskuse, pro¢ parametry vysly tak, jak vysly. U ostatnich experimentt je tato diskuse
uvedena a zjednodusuje tak rozhodnuti jakou techniku pro dany problém zvolit. Celkové
hodnotim text prace jako velmi vydateny.
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Implementacni ¢ast prace lepsi OK horS§i nevyhovuje

Kvalita navrhu ... architektura, struktury a algoritmy, pouzité technologie O] [l [l
Kvalita zpr acovani ... Jjmenné konvence, formdtovani, komentdre, testovani ] ] ]
Stabilita implementace O 0 0]

Komentédi Prace byla zaméfena predevsim na algoritmy pro VRP a jejich porovnani. Jejich
implementace je pfirozenou soucasti, k dispozici je i uzivatelské rozhrani, které napiiklad
umoziuje 1épe pochopit nalezena feSeni. Implementaci povazuji za odpovidajici obsahu
prace.

Celkové hodnoceni Vyborné (spiSe lepsi)
Praci navrhuji na zvlastni ocenéni Ne
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