Vznik této prace vychdzel z potieby ovladani elektrického polohovaciho lizka pacienty
s zadnou nebo vyrazn€ snizenou motorikou hornich koncetin. Stézejnim bodem a cilem
diserta¢ni studie bylo vyvinuti bezkontaktni alternativy k ru¢nimu ovladaci a ovéfeni,
ze technika sledovani o¢nich pohybt (eye-tracking) je pouzitelnd a nabizi pacientiim novou
uroven zvyseni sobéstacnosti. Prace je rozd€lena do tfech navazujicich Casti s experimenty

provedenymi na detaSovanych pracovistich a v laboratofi.

Po Guvodni ¢asti vénujici se etapam vyvoje a soucasnym progresivnim trendiim v sledovani
ocnich pohybli je popsana experimentalni studie proveditelnosti ovladani lizka s ulohou
stfidavé zmény polohy hlavy a nohou s vyuzitim ovladacich grafickych elementd na displeji.
Tato faze byla realizovdna prostiednictvim virtudlniho lizka. Ve skupiné 17 pacientd
s diagndzami pentaplegie, tetraplegie, vysoké paraplegie, myopatie a spinalni svalové atrofie
byl celkovy cas feSeni ulohy 67,1 s (medidan) s velkou interindividudlni variabilitu
s mezikvartilovym rozpétim od 56,7 s do 92,9 s. Efektivita feSeni (100 % odpovidalo
optimalnimu vykonu) byla 45,5 (34,9; 62,0) %. V ramci jednotlivych skupin dosahovali
pacienti riznych vysledki obou sledovanych parametri. Pii hodnoceni vlastnosti systému
dotaznikovym Setfenim pievazovaly pozitivni odpovédi 66/85, ptfedev§im kladn€ hodnocena

byla bezkontaktni forma ovladani a snadnost pouziti.

V nésledujici ¢asti vénované realizaci propojeni systému pro sledovani o¢i s polohovatelnym
lizkem je popsén vyvoj inovativniho digitalné-analogového ptevodniho modulu a unikatniho
grafického uZivatelského rozhrani. Systém v pribéhu konceptualizace proSel znanym
vyvojem a byl pIné feSitelny za pomoci nékolika komercén€ dostupnych elektrickych
a mechanickych komponent a metody 3D tisku. Obsluznd aplikace obsahovala Uroven
vyckavaci (alternujici svit diody), vybérovou (poloha hlavy, nohou a obojiho zdroven)

a potvrzovaci (zadani piikazu) s pfeddefinovanymi ovladacimi Casy.

Ve treti casti disertacni prace je popsana experimentalni studie ergonomie a pouzitelnosti
vytvoteného prototypu. Ovéteni probéhlo obdobné jako ve studii proveditelnosti, ale s redlnym
polohovanim nohou a hlavy. Experimentu se zucastnilo 26 dobrovolnikli v kontrolni skupiné
a 17 pacientil s roztrouSenou skler6zou. Zdravotni stav pacienti se podle Skaly kvantifikujici
postizeni nervového systému pohyboval od 7 do 9,5 bodu (10 odpovida smrti). Kontrolni
skupina zvladla ukol za 40,2 s (34,5; 45,5) s a pacienti zvladli tkol za 56,5 s (46,5; 64,9) s.
Efektivita feSeni tilohy byla 86,3 (81,6; 91,0) % pro kontrolni skupinu a 72,1 (63,0; 75,2) %
pro skupinu pacientli. Pfi opakovaném plnéni testl se u pacientl zlepSovala efektivita a Cas

feSeni. Korela¢ni analyza ukézala, Ze vyssi stupent zdravotniho omezeni vyznamné souvisel



(tho = -0,587) s pomalejSim ristem efektivity. V kontrolni skupin¢€ nebyl efekt opakovani
vyznamny. V dotaznikovém Setfeni Sestnact pacientll uvedlo, ze ziskali divéru v ovladani.
Sedm pacientii preferovalo nabizenou formu ovladani lizka pied jinymi jim znadmymi

technologiemi.



