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Erik Kratochvfl: Modelovanf deformacf
geometrickych objektu

Erik Kratochvil se ve sve praci zabyva moznostmi modelovat pruzne a plasticke deformace 3D
objektu. V prvni casti prace podava podrobny pfehled metod pouzivanych pro reprezentaci
deform ova telnych objektu, spolu s nepostradatelnymi matematickymi a fyzikalnimi prostfedky
popisujicimi mechaniku deformaci. Dale pfinasi pfehled algoritmu pouzivanych pfi pocitacovem
modelovani deformaci, vcetne nejzakladnejsich pfistupu v detekci kolizi.

Za teziste prace povazuji vlastni navrh diplomanta - konkretni navrh datovych reprezentaci a
algoritmu pouzitelnych na soucasnem stolnim pocitaci pro dosazeni interaktivnich rychlosti
simulace. Autor lispesne navrhnul a implcmentoval experimentalni system, ktery obsahuje
simulaci deformaci a navic umoznuje uzivateli omezenym zpusobem do modelu interaktivne
zasahovat (aplikovat jednoduchou silu na vybrany vrchol). Ocenuji, ze bylo experimentovano
s nekolika ruznymi datovymi soubory (sD modely i jejich konfigurace) a ze autor diskutoval tez
nedostatky zvoleneho feseni (casto to zfejme bylo poddimenzovanim vypocetni mfizky — tj. se
jedna spise o kvantitativni nez kvalitativni zalezitost).

Domnivam se, ze diplomant splnil vybornc sve zadani a ze pokazal sve schopnosti v oblasti
matematiky, fyziky i programovani. Pouzita matematika neni v bcznem rozsahu vyucovancm na
informaticke sekci MFF. Pfi cteni prace a testovani experimentalniho programu jsem narazil na
nekolik mensich zavad, spolu s otazkami je nechavam na diskusi pfi obhajobe:

• zadani DP obsahuje pfani zhodnotit stars! diplomove prace ze ZCU (napf. detekce kolizi)
s ohledem na navrh simulatoru. V praci jsem vsak takove odkazy nenasel, ani v seznamu
literatury. Neukazaly se jako u/itecne?

• na soucasnem PC Ize pomoci navrzene metody simulovat jenom pomerne male modely. Je
to zpusobeno objektivni narocnosti ulohy nebo by jina volba (algoritmus, dat. struktury)
mohla byt efektivnejsi?

• bylo uvazovano pouziti vice CPU jader pro feseni numerickych vypoctu? Jestli ne, proc?
• ovladani programu: chybela mi moznost uplneho nastaveni pozice kamery (vyska) a pfikaz

,,reset simulation" vracejici model do pocatecni polohy
• pfi interaktivnim zasahu uzivatele do simulace jsem postradal moznost nastaveni velikost

vnejsi sily!
• technologic cteni vstupu z klavesnice nebyla asi zvladnuta dobfe (nebo dobfe vybrana),

program reaguje na tlacitka i pokud jc jcho okcnko neaktivni nebo dokonce minimalizovane
• vim, ze nebylo primarnim cilem vytvofit programove dilo, ale presto bych ocenil lepsi

kulturu psani zdrojovych souboru (zejmena komentafe). Mnohem lepe by se v budoucnu
dalo na takovy projckt navazovat..

Nedostatky povazuji za marginalni a dopomcuji pfipustit Erika Kratnrhvfla k nhhaiobe a uznat
pfedlozene dilo jako diplomovou praci.
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